Specyfikacja

Wysokos¢ robocza max* 11,14 m 10,89 m
- Wysokos¢ platformy max I 9,14 m - 889m ’_A_.
. Wysieg boczny I 6,53 m 6,25m I
I Przeswit przy poziomym wysiegu bocznym I 3,86 m 3,86m I
| AB . Wymiary platformy (dtugosé x szerokosc) . 76cmx 1,17 m - 76cmx 1,17 m .
C  Wysokos¢ w pozycji ziozonej 2,05m 2,05m A
D . Dlugos¢ w pozycji ztozonej . 511m - 531m
F . Dlugos¢ w przechowywaniu . 3,50m - 3,66 m T
G I Szerokosc I 1,19 m 1,19 m
1 I Przeswit pod podstawg podestu I 9cm 9cm
Maksymalny udzwig platformy 227 kg 227 kg AI
Obrot koputy 355°9 355°9
niekontynuowany = niekontynuowany
I Predkosc¢ jazdy maszyny po ztozeniu I 4,8 km/h 4,8 km/h I
I Predkos¢ jazdy maszyny podniesionej** . 1,1 km/h 1,1 km/h
| Zdolnos¢ jazdy po wzniesieniu+ ' 35% ' 35%
Promien skretu - wewnetrzny 1,65m 1,65m
. Promien skretu - zewnetrzny - 323m - 323m .
Sterowanie 24V DC 24V DC
proporcjonalne proporcjonalne
. Kota (petne, lane, niebrudzace) . S56x 18 x 45 cm 56 x 18 x 45 cm
_
Zrodto zasilania 48V DC (8 48V DC (8
akumulatordw 6V akumulatorow 6V i | y
350 Ah) 350 Ah)
I Pojemnosc systemu hydraulicznego I 151L 151L _
Poziom hatasu (przy podstawie) <70 dBA <70 dBA C
| Pozmrn hatasu (na platformie) - <70 dBA - <70 dBA . N A
Wlbraqe . <2,5m/s? - <2,5m/s?
———— . ..

6,428 kg 6,450 kg ——

£ EC Dyrektywa: 2006!42;&:— } wa (z dnieni
ZgOd nosc CE zharmonizowanej eurcpejsklej normy ENZSU]: Dyrektywa 2004!10&"EC
(EMC) dot. kompatybilnoéci elektromagnetycznej; Dyrektywa 2006/95/EC . :
(LVD) dot. sprzetu elektrycznego w okreslonych granicach napigcia Specyﬁkaqa z dn|a 29-06-201 7

wysoinoﬁé robocza obliczana jest przez dodanie 2m do wysokoscl platformy.

jest 2dalna operowad jedynie na plaskie), rdwnej nawlerzchnd
pra(a dotyezy pracy na weniesieniu. Sprawd? instrukeje obshugi.
waga mose sie rdznié w zaleinodd od opcjl Vub kraju.




Charakterystyka

Wyposazenie standardowe

Z-30/20N

11.14 m - wysokosc robocza

6.53 m - wysieg boczny

3.86 m - przeswit przy poziomym wysiegu bocznym
227 kg - udzwig platformy

Z-30/20N R]

10.89 m - wysokosc robocza

6.25 m - wysieg boczny

3.86 m - przeswit przy poziomym wysiegu bocznym
227 kg - udzwig platformy

Wyposazenie

Zasilanie

Naped

Kota

1.22 m - dlugos¢ ramienia JiB

Ramie JiB o zakresie ruchu w pionie - 139° oraz w poziomie
180° - (tylko model RJ)

Platforma samopoziomujaca

Platforma obracana hydraulicznie -90°/+90°

Przycisk kierunku jazdy obstugiwany za pomoca kciuka
Zabezpieczenie przed omytkowa jazdg w przeciwnym kierunku
Konstrukcja ramion umozliwiajaca zachowanie odleglosci od
sciany poruszajac sie platforma w pionie

Proporcjonalne sterowanie za pomoca joysticka

Obrét koputy 355° - niekontynuowany

Czujnik poziomu wychylenia z sygnatem dzwiekowym
System zabezpieczajacy operatora przed zgnieceniem

Brak zarzucania tytem pojazdu

Linia 230V doprowadzona do platformy (niezabezpieczona)
Klakson

Alarm dzwiekowy

Alarm ruchoéw i jazdy

Licznik motogodzin

Certyfikowany system wagi w platformie maszyny

Swiatlo ostrzegawcze tzw. Kogut

Ztgcze do systemu Telematic - przygotowanie do

pracy z modutem GPS

48V DC - zestaw 8 akumulatorow kwasowych 6V, 350 Ah
Awaryjne zasilanie - 24 V DC

Whbudowany uniwersalny prostownik 30Amp

(tadowarka automatyczna)

WskaZnik poziomu natadowania akumulatoréw

Ograniczenie funkcji maszyny przy zbyt gtebokim roztadowaniu

akumulatorow
Hydrauliczny na dwa kota przednie

Petne, lane, szare niebrudzgce

* Redukuje obcigzenie
platformy do 199,6 kg
* Ustawienia tylko
fabryczne

Opcje dodatkowe

Dodatkowa barierka wokét platformy zabezpieczajaca
przed zgnieceniem rak pracownika

Linia pneumatyczna doprowadzona do platformy
Zabezpieczenie linii 230V doprowadzone] do
platformy (wtyczka, gniazdo, wytacznik
roéznicowopradowy, pomiary elektryczne)

Swiatta robocze - 2 na podeécie, 2 na platformie
Pakiet zabezpieczenia do prac przy samolotach’ 2
(piankowa ostona barierek + system dezaktywacji
ruchéw maszyny w momencie uderzenie dolng
czescig kosza (nie dostepny w wersji R))

Pakiet do prac w trudnych warunkach przy wysokim
zapyleniu: harmonijkowe ostony tloczysk sitownikow,
szczotki zgarniajace na koncach segmentow ramion
oraz ostona pulpitu sterowniczego gornego
Biodegradowalny olej hydrauliczny

Odciecie funkcji pracy maszyny w momencie
przekroczenia dopuszczalnego przechylenia maszyny
Bezobstugowe akumulatory kwasowe AGM z
mozliwoscig wielokrotnego krétkotrwatego tadowania
Modut odciecia zasilania przy zbyt niskiej temperaturze
Zabezpieczenia anty-wybuchowe EX do pracw
strefach zagrozenia wybuchem gazu lub pytu

Modut GPS zapewniajacy informacje o lokalizacji i
wykonywanych operacjach

Ostona pulpitu gérnego

Skrzynka na narzedzia




Zasieg pracy maszyny Z30/20N
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Zasieg pracy maszyny Z30/20N
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